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POLSKA

Instrukcja montazu sitownikéw do bramy 2 skrzydtowe;.

I. Wstep:

Ze wzgkdu na dtugéc skrzydta bramy rozeia sk 3 zestawy montawe:
a) NBS 2,2m- zestaw ma zastosowanie do otwierania bramy Zqtawej o maksymalnej diugoi skrzydta

2,2m

b) NBS 3,2m- zestaw ma zastosowanie do otwierania bramy Zrdtawej o maksymalnej diugoi skrzydta
3,2m

c) NBS 4m- zestaw ma zastosowanie do otwierania bramy Zdlowej o maksymalnej diugoi skrzydta
4,0m

Il. Schemat montazu sitownikoéw.
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Rys. nr 1. Sposéb instalacji sitownikdéw dla bramgkezydtowe;.
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1. ZestawNBS 2,2m:

Zestaw ten zawiera sitowniki o maksymalnej diayd 27cm, wykonane na bazie rury ALU s$@dnicy @ =
60mm, NN — 34mm x 2mm o wysuwie teleskopu 44cm.

Sitowniki powinny zostéd zamontowane zgodnie z rysunkiem nr 1, z zachowaniasgpujacych wartdci dla
parametrow A i B:

-A=16cm

-B =25cm

2. ZestawNBS 3,2m:

Zestaw ten zawiera sitowniki o maksymalnej digd51cm, wykonane na bazie rury ALU s$@dnicy @ =
60mm, NN — 34mm x 2mm o wysuwie teleskopu 55cm.

Sitowniki powinny zostd zamontowane zgodnie z rysunkiem nr 1, z zachowanmastpujacych wartdci dla
parametrow A i B:

-A=18cm

-B =35cm

3. ZestawNBS 4,0m:
Zestaw ten zawiera sitowniki o maksymalnej dikagd 69cm, wykonane na bazie rury ALU s$@dnicy @ =

75mm (rura o wikszejsrednicy w stosunku do zestawéw NBS 2,2m oraz NE#B, NN — 43mm x 2mm 0 wysuwie
teleskopu 60cm.



Sitowniki powinny zostd zamontowane zgodnie z rysunkiem nr 1, z zachowanmasgpujacych wartdci dla
parametrow A i B:

-A=18cm

- B =40cm

Dla wszystkich w/w zestawOw sitowniki powinny zostzamontowane na wysod@ ok. 50cm od podia z
zastosowaniem uchwytow produkowanych przezdiktbram w kilku konfiguracjach.
UWAGA : Krancowki oraz wystajcy silnik w obudowie plastikowej musby¢ skierowane w dot.

Opisane wyej sposoby montal zapewniaj mazliwos¢ otwierania skrzydta bramy w zakresie 90° - 100°.

Mozliwe jest zwikszenie wartéci kata otwierania skrzydta do 120°. W tym celu nglewickszy wartcsé parametru A
oraz zastosowasitownik o wikszej wartéci wysuwu teleskopu.
Dodatkowo, w przypadku niestandardowej konfiguramintazu bramy 2-skrzydtowej, czyli:

- inny niz 100° kit otwarcia bramy,

- skrzydta otwierane do zewinz,

- nietypowa budowa stupkéw,
uchwyty na stupek magzosta wykonane we wltasnym zakresie lub zlecone do prgdéikmie Elbram na specjalnym
zamoéwieniu po dostarczeniu wszystkich nightiych danych tj. wymiar stupkagtkotwarcia bramy.

lll. Schemat montazu sterownika (centralki).

Ponizej przedstawiono 2 powszechnie stosowane sposohtamasterownika dla bramy 2-skrzydtowej:
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Rys. nr 2. Instalacja sterownika we gtnrzu budynku (dom, gaza
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Rys. nr 3. Instalacja sterownika na stupku bramowym

Producent zaleca moritasterownika we wgtrzu budynku (dom, gaza pomieszczenie gospodarcze), o ile miejsce
montau nie jest oddalone bardziejznmd 15m od bramy oraz istnigflostosowane do tego miejsca przewody hiegn
do bramy.

W przypadku instalacji centralki w budynku, pedry centralka a bragrpowinny zosté przeprowadzone naglujace
przewody:
a) odlegtd¢ od bramy do 15m:
- 2x1,5mm2 (sitownik)
- 4x0,5mm2 (fotokomarka)
- 4x0,5mm2 (lampa + antena)
b) odlegtd¢ od bramy do 30m:
- 2x2,5mm2 (sitownik)
- 4x0,5mm2 (fotokomarka)
- 4x0,5mm2 (lampa + antena)
W przypadku instalacji centralki na stupku bramowganbramy powinny zostadoprowadzone nagiujace przewody:
- 2x1,5mm2 (zasilanie 230V)
- 2x0,5mm2 (sterowniczy)
- 2x1,5mm2 (sitownik)
Sterownik powinien zosfazamontowany na wysokci okoto 1,5m od podima w miejscu méiwie najmnigj
naraonym na oddziatywania mechaniczne (przypadkosek belowe — wandalizm).

IV. Regulacja wysuwu sitownika.
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Rys. nr 4. Regulacja wysuwu sitownika (teleskopu).

W celu zmiany zakresu otwarcia bramy — zmniejszezraaégu otwarcia — nalg poluzowd& wkret mocupcy
krancoéwke nr 1 i dokona przesunicia kraicoOwki. Zmiana wysuricia teleskopu ddzie proporcjonalna (w cm) do
przesungcia kraicowki.

Regulacja kracdéwki nr 2 nie jest w praktycezywana z uwagi na tazimontau sitownika dokonuje siw pozycji
normalnie wysuritej i przy zamknitej bramie. W przypadku gdy niegine jest dodatkowe ustawienie minimalnego
docisku skrzydta bramy do stopki, regutanplezy przeprowad#i przesuwajc krahcOwke nr 2 o pag milimetréw.

UWAGA!

Wszelkich regulacji krancéwek dokonuje s¢ po ustawieniu bramy w potdeniu pétzamknigtym (teleskop
wsuniety do potowy).
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Rys. nr 5. Pozycja teleskopu do przeprowadzenialaefy kraacowek.

V. Montaz zestawu — uwagi ogolne.

Montaz sitownikdéw powinien zostawykonany zecistym zachowaniem wymiarow A i B dla konkretnegstawu.

W pierwszej kolejnéci nalezy zamontowa uchwyty mocujce do stupkdéw bramy. Naginie zalay¢é na uchwyty
sitowniki i za pomog srub M12 zablokowa je w uchwycie. Kolejnym krokiem jest padizenie przewodow
zasilajcych do zaciskéw M1 oraz M2 sterownika (schematikpterupcej — patrz pt VII — Konfiguracja sterownika).
Po zaprogramowaniu pilotéw (patrz pt VII — Konfigaja sterownika) naty zasterowa sitownikami tak aby uzyska
maksymalne wysugncie teleskopdw, naghnie rcznie domkaé oba skrzydia ustawiaj je we wspolnej linii.
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Ostateczny punkt zamocowania sitownikow do bramyskaje s¢ doktadajc wysungte sitowniki z uszkami do
pozostajcej w zamknitej pozycji bramy. Przed ostatecznym zamocowaniéezbedne jest ustawienie poziomu
sitownikdéw za pomog poziomicy. Producent zaleca takie ustawienie puogicitownikéw aby byly one minimalnie
nizej w cz:sci wysuwapcego st¢ teleskopu w stosunku do punktu memggo na stupku bramowym.
UWAGA :Po podiczeniu zasilania do sterownika nie wolno wykonywadnych prac spawalniczych .Grozi to
uszkodzeniem sterownika i w tym wypadku po anal@varant nie uzna gwarancji.
W celu ustalenia kolejrdoi zamykania skrzydet bramy (tzw. zaktadka) orainpkowych kierunkoéw pracy sitownikéw
nalezy:

- wykon& préby bez zaspeglania z bram (rozsprzglanie za pomagklucza imbusowego 8mm — patrz pt VI)

- dla ustanowienia wégiwej kolejngci domykania skrzydet bramy — zamiémniejscami (a hawet gniazdami)
przewody zasilajce sitowniki.
Nasepnym krokiem jest regulacja sity przezénia (patrz pt VIl — Konfiguracja sterownika). Efekn regulacji sity
przecihzenia ma by kompromis pomidzy zbyt dua sita docisku bramy przy zamykaniu a brakiem podatnaktadu
na wptyw warunkow atmosferycznych (wiatr, mréz)aBiedniej bramy uzyskuje sto przy nastawie ok. 50% wasto
rezystancji potencjometrow.
Jezeli brama jest skonfigurowana w ukladzie ,na zakédvowczas niezbdne jest ustawienie odpowiedniego czasu
op&nienia. Naley to zrobt w taki sposob by przy lekkim blokowanigcznym skrzydta pierwszego w trybie
zamykania, skrzydto to ustalitogsiv pozycji zamknite] minimum 2 sekundy wczriej niz skrzydto domykajce.

VI. Rozsprzeglanie awaryjne

Rozsprzglanie awaryjne polega na poluzowaniu obejmy mgmjj teleskop do skrzydia bramy. Rospgianie
wykonuje s¢ przy wyciu klucza imbusowego 8mm (w zestawie), przeljac srube znajdujica sie na kaicu teleskopu
w prawo do oporu. Efektem tej operacgdzie zluzowanie obejmy wzglem teleskopu co umliwi swobodne
przesuwanie giobejmy po teleskopie podczagznego otwierania skrzydta bramy. k@ w celu zejszego otwierania
recznego spryskarami teleskopu WD40.

Obejma teleskopu

Klucz imbusowy 8mm
(w zestawie)

Rys. nr 6. Rozspeglanie awaryjne — rysunek ogolny.
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Rys. nr 7. Rozspeglanie awaryjne — rysunek szczegoétowy.

Ponowne zaspgglanie bramy powinno zostgrzeprowadzone w nggiujacej kolejngci:
1. Calkowite zamknjcie bramy (do oporu)
2. Osiowe ustawienie otworu w obejmie orédmby blokupcej w teleskopie (do przeprowadzenia tej
czynnaci maze by niezlgdne gczne przekgcenie teleskopu o jeden obrét w prawo)
3. Wykrecenie (w lewo¥ruby blokupcej do zupetnego zniwelowania luzow peday obejm a teleskopem
4. Powtorzenie wiw czynrigi dla drugiego skrzydta.



VII. Konfiguracja sterownika (dla sterownikéw typu eL13V3).
1. Przeznaczenie i funkcje dziatania

Jest to sterownik dla negddw bramowych wykorzystagy sitowniki na nagjcie state 12/15V
lub 24V . Doskonale nadajezsio pracy cigtej. Mozna zastosowago na parkingach osiedlowych,
posesjach prywatnych i w firmach. Zastosowano wosgiriku nastpujace funkcje:

- Prosta procedura instalacji i programowania

- Sterowanie na przycisk dzwonkowy.

-Sterowanie za poma@ilotow(do 40'stu) z kodem dynamicznie zmiennymfi Keelogna
czstotliwos¢ 433,92MHz (typ; 2k433, 4k433).

-Zdalne programowanie pilota

- Funkcja furtki.

-Funkcja osiedlowa

- Dwie bariery podczerwieni zewtnzna i wewRtrzna.

- Automatyczne zamykanie.

- Wczeniejsze auto zamketie bramy po przejechaniu bariery podczerwieni.

- Regulacja sity przeatenia dla kadego sitownika.

- Regulacja czasu opidienia ruchu porgdzy sitownikami (0-10s)

- Automatyczne rozpoznawanie czasu pracy silnikow

- Sygnalizacjagwietlna lub zajczanie éwietlenia z regulowanym czasem wgtenia

-obstuga sitownika z kfewowkami lub bez knecowek

Sterowanienapdu odbywa s poprzez zaprogramowany w eL13QV3 przycisk pilath,przycisk dzwonkowy. W obu
przypadkach dzialanie wdzenia jest identyczne i polega na sekwencyjnymonylvaniu polecg czyli krok po
kroku. Po zaczeniu zasilania pierwszym rozkazem jest otwierge#i wydamy nasgpne polecenie w trakcie ruchu
bramy to j zatrzymamy a nagtinie maemy uruchomi w kierunku zamykania. Wyjkiem jest zadziatanie bariery
podczerwieni przy zamykaniu lub zadziatanie prgemiia.

Funkcja furtki mozna uruchoni poprzez przekzenie nr2 na pozygjON. Sterowanie furtk jest maliwe tylko
poprzez pilota ktéry dziata w tym wypadku dwukanedo

Bariery podczerwieni sa dodatkowymi elementami zabezpieczenia, ktérgmaopodiczy¢ pod sterowanie eL13QV3.
Zwieksza on bezpiecastwo wytkowania przed najechaniem bramy na pojazd,

osole lub przedmiot znajdagy sk w jej swietle lub w strefie dziatania skrzydet.zaéd uzytkownik

zrezygnuje z fotokomorek to wigie ,Foto” i ,, Stop” musi miet podhczom zworke do masy, wedtug

opisu na laminacie.

Auto zamykanie powoduje automatyczne zamkoie bramy po okrdonym czasie. Czas ten regulowany jest czasem
op&nienia automatycznego zamykania. Fotokomorki sk#agezzas automatycznego zamykania, po ugumi
przeszkody z zagju fotokomorek automatyczne zamykanie ¢@age po 5 sekundach.

Sita przecizenia jest to niezbdny element zabezpieczenia przed zgnieceniem etémernajdujcych s¢ w swietle
bramy, dodatkowo ochrania silnik i caty mechanizypedowy bramy

przed uszkodzeniem. 8iprzecazenia regulujemy potencjometrami oznaczonymi lieM1” dla

sitownika M1 i ,M2” dla sitownika M2. Sita natarciskrzydet nie mge by wicksza ni 400N.

Sygnalizacjaswietlna moze pracowa w dwdéch wariantach. W pierwszym jako sygnalizacja
Ostrzegawcza podczas ruchu bramy miga: wolno pt&ieoaniu, szybko przy zamykaniu. W drugim jakaveetlenie
pomocnicze podjazdu czy gawaz op@nionym wyhczeniem(funkcja ta nie dziata przy opcji auto-zaipkn

Obstuge rodzaju sitownikbw mozna dokona poprzez zway Kr” brak zwory oznacza wspotprae sitownikami
wyposaonymi w kraicowki, lub zlutowana zwora wspéitpraca z sitownikabpez kracowek (zmiag konfiguracii
wykonujemy bezwzgldnie przy odiczonym zasilaniu)

2. Instalacja sterownika eL13QV3

a) Wykhczye zasilanie.
b) Zainstalowé automat.



¢) Wyciagm¢ dwie szybko-ziczki.
d) Podhczy¢ przewody do ziczki wedtug opisu na laminacie sterownika eL-13QV3:
- Sterowaniegczne (opcja)
- Anterg zewrgtrzma (opcja)
- Oswietlenie lub lamp sygnalizacyja (opcja)
- Bariery podczerwieni (opcja, przy instalacji leayi naley usuraé zwore)
- Sitowniki (M1 rusza pierwszy przy otwieraniu, Ni@dsza pierwszy przy zamykaniu)
- Zasilanie
e) Ustaw€ brame recznie nasrodku.
f) Whaczy¢ zasilanie.
g) Skasuj pamk, zaprogramuj pilota wedtug opisu programowaniaofejacsci punkt 4 i 3.
h) Uruchom pilotem lub sterowaniercenym automat. Brama must sitwier&, jesli jest inaczej
przepnij przewody silnika zamieni@j je miejscami, nie zapomingj 0 wylkczeniu zasilania.
i) Sprawdzé czy kracOwki poprawnie wydczap automat, jéi nie zamiér miejsca ich potgen.
) Wyregulowa sifg przecazenia dla obu skrzydet nie ro® przekracza220N.
k) Sprawdzt poprawné¢ dziatania automatu i ustaéuna koniec instalacji funkcje dodatkowe
wedtug opisu programowania paej.
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Rys. nr 8. Rozmieszczenie regulatoréw na plytcegteika eL-13.

Legenda:

M1 — regulacja sity przegienia dla silnika, M1 (przy otwieraniu rusza pierwsartka).
M2 — regulacja sity przegtenia dla silnika M2.

Time — regulacja czasu opidienia pomg¢dzy sitownikami (0-10s).
Ster — sterowaniegczne

Stop — stop bezpiecstwa, lub fotokomorki zewgtrzne.

Foto — fotokomorki wewntrzne.

UCZ — przycisk programowania.

nrl — funkcja auto zamknij

nr2 — funkcja furtki

przehczniki funkcjinrl i nr2 potozone g z drugiej strony ptytki

.Uwagal!!! sterowanie eL130V3 bez zlutowanej zwory oAatzonej na laminacie symbolem
Kr”  wspétpracuje z sitownikami, ktére posiadasa wytaczniki krancowe podhczone
szeregowo z Silnikiem. Sterownik eL130QV3 z zalutowa zworag o symbolu Kr”
wspotpracuje z sitownikami bez kraicowek, tu naley dotozyé szczeqodlnej staranngci
przy requlacji przeciazenia, aby zbyt dwa sita nie zniszczyta sitownikéw lub samego
sterownika, a zmiare zwory nalezy wykonywaé przy wytaczonym zasilaniu.




3. Programowanie

Programowanie sterownika eL13QV3 odbywamizy pomocy przycisku ,UCZ” i diodywiecacej LED umieszczonej
na plytce sterownika i przgiznika funkcji (nrl, nr2), ktory jest umieszczony astrony druku. W trakcie
programowania pozycje praekznikdw naley ustawé wg opisu ponie, a przy pracy po programowaniu ustawi
wedtug oczekiwanych funkcji. Zdalne programowanigdajnikow odbywa sgi przy pomocy zaprogramowanego
wczesniej czterokanatowego pilota i zewtrenej lampy sygnalizacyjnej. Programowanie nastdmnkcji odbywa st,
gdy brama stoi. Zdalne programowanie dziata tylkay petnym otwarciu.

a) Nauka czasu opénienia wytaczeniaswiatta po zatrzymaniu silnika. Przyaij klawisz ,UCZ" nie dheej niz 3s
(dioda LED z&wieci sk), aby wej¢ w tryb programowania. Naginie przyciskajc ten sam klawisz nie@sz ustawi
czas opénienia. Jedno przyaiigcie odpowiada 15s (LED przygasa przyzdym przycénigciu, np. 4 razy to 1min).
Procesor automatycznie zapatoje nastawy w chwili zaprzestania programowania, sygnalizuje trzykrotnym
zaswieceniem diody i powraca do normalnej pracy.

b) Zataczenie miganiaPrzycgnij klawisz ,UCZ” nie diwej niz 3s i poczekaj na trzykrotne
zaswiecenie diody. Teraz lampadzie mig& podczas pracy silnika.

¢) Nauka kodu pilota. Mozna zaprogramowamaksymalnie 40 pilotéw z kodem dynamicznym firkgeloq. Kazdy
pilot musi by nauczony osobno. Przynij klawisz ,UCZ" i trzymaj & LED zapali st i zganie. Teraz masz okoto 10
sekund na przyénigcie wybranego przycisku w pilocie, gdy dioda LEDpak sk trzykrotnie to nauka jest zakczona
poprawnie, j&li chcesz zaprogramowad razu wecej pilotéw to po trzykrotnym mrugegiu diody masz nagpne 10s

na zaprogramowanie drugiego pilota, itd. Jednolrotrapalenie diody oznacza koniec nauki. Gdy zostato
zaprogramowane wcgaiej 40 pilotow to pamic jest petna, dioda LED zamruga po nauce tylko dezy i powraca do
normalnej pracy. Jeli liczba wywanych pilotow jest mniejsza od 40 to skasuj pgnipunkt d) i zaprogramuj
wszystkie piloty na nowo, w przeciwnym wypadku mgledokupt dodatkowy odbiornik, ktory rozszerzy liagb
nadajnikdw. Przy kidzie nauki powtérz programowaniegljeto nie doprowadzi do sukcesuyjl innego sprawnego
pilota. W przypadku dalszego niepowodzenia skonjaid z serwisem autoryzowanym.

d) Kasowanie z pamgci pilotow. Przycknij klawisz ucz i trzymaj, dioda LED zapaligsizg&nie , zapali & i zacznie
migac. Pus¢ przycisk, procedura kasowania zakpona.

e) Automatyczne zamykanie.Ustawiamy czas opienia poprzez przgtzenie przeicznikanrl.na pozyat ON, a
przehcznik numer 2 wyczony OFF. Nagpnie naciskamy klawisz UCZ nie diej niz 3 sekundy i ponownie
przyciskajc ten sam klawisz memy ustawé czas automatycznego zamdgagia. Jedno przyéniecie odpowiada 15s
(np.: 4 razy to 1 min, LED przygasa przyz8gm przycénicciu). Procesor automatycznie zapetmje nastawy w chwili
zaprzestania programowania, co sygnalizuje 3 krotagwieceniem diody i powraca do normalnej pracy. Natize
op&nienie wynosi 5 sekund, i ustawig; $ak wyzej lecz z ominjciem dodatkowych nagii¢¢ klawisz UCZ. Przy
auto zamykaniu wymagane g fotokomorki dla bezpieczastwa uzytkownika, (aby brama nie zamkrgta si¢, gdy w

pojazdu i zamknie bragrpo 5s.

f) Funkcja furtki mozna uruchomi poprzez przefzenie przeicznikanr2 na pozycg ON. Sterowanie furtk jest
mozliwe tylko poprzez pilota ktory dziata w tym wypadkwu kanatowo

g) Funkcja osiedlowa przyciskamy klawiszUCZ i trzymamy, dioda LED zapali i zg&nie i znowu s zapali
puszczamy przycisk, feli dioda zgénie to funkcja jest wyczona, naciskamy krotko klawis2CZ by zapak diodg
LED, nastpnie czekamy 5 sekund na trzy krotnéwaacenie diody. Funkcja osiedlowa @atona, a sterownik powréci
do normalnej pracy. Wytzenie tej funkcji wygida podobnie, lecz natg diode LED zgast/ funkcja osiedlowa dziata
tylko z wiaczory jednoczeénie funkcp AUTOZAMYKANIA .

H) zdalne programowanie pilotbw odbywa s¢, gdy brama jest w pelnym otwarciu i mamy zaprograamy
wczesniej pilot 4-kanatowy (np.: typ 4A433) wciskamy jemtzdénie klawisze pilota C i D, trzymamy przez 5s, teraz
powinna zapadi sig lampa. Po zapaleniu lampy mamy 5 sekund nasnigie klawisza pilota, ktory chcemy
zaprogramowg gdy lampa zapali sitrzykrotnie to nauka jest zakezona poprawnie, sterownik przejdzie do trybu
normalnej pracy. Jeli pamk¢ jest pelna to lampa zamruga po nauce tylko 2 rpitgt nie zostanie zapantany, a
sterownik powrdci do normalnej pracy. Jedno migi@ lampy oznacza koniec nauki, pilot nie zostglaraktany
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VIII. Utylizacja zu zytych podzespotow.

W przypadku wymiany zainstalowanych w mechaniznagsdowym podzespoléw na nowe, zalecazirot zuzytych
czesci bezpdrednio do producenta w celu ich recyklingu.

IX. Najczestsze awarie

1. Brama zatrzymuje si podczas pracy
- zbyt mala sita przegienia naley wezw& montera .
2. Brak smarowania zawiasow — wyk@nae wlasnym zakresie
3. Nie odniezony teren w polu dziatania bramy — wykénee wiasnym zakresie
4. Brak reakcji na pilota
- wyladowana bateria
- brak zasilania — sprawdzbezpiecznik radiowy po uprzednim acdteniu napgicia
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